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1. Obecné

Vazeny zakazniku,

zakoupenim motoru GEIGER jste se rozhodli pro kvalitni vyrobek spole¢nosti GEIGER.
Dékujeme vam za vase rozhodnuti a za ndm vami projevenou duvéru.

PFedtim, nez uvedete tento pohon do provozu, vezméte prosim na védomi nasledujici
bezpecnostni pokyny. Tyto jsou uréeny k odvraceni nebezpeci a zabranéni zranéni osob a
Skodam na majetku.

Montazni a provozni navod obsahuje dulezité informace pro montéra, elektrikare a uzivatele.
Prosim, v pfipadé pfedani vyrobku pfedejte pfiméfené i tento navod.

Uzivatel musi tento navod k obsluze dobfe uschovat.

Zaruka

V pfipadé nespravné instalace, ktera je v rozporu s montaznim a provoznim navodem a/nebo
konstrukénich zmén, provedenych na vyrobku, zanika zakonna a smluvni zaruka za vécné
vady, jakoZz i rueni za vyrobek.
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3. Pouziti

Motory konstrukéni fady GJ56.. FO3 s elektronickym koncovym vypinanim, jsou uréeny pro
provoz venkovnich Zaluzii.

Tyto pohony se nesmi pouzivat pro: pohony mfizi, bran, nabytku, zvedaci nastroje.

GJ 56 xx x
| Moznosti provedeni
Kroutici moment v Nm
Pro horni nosniky s minimalni svétlosti 56 mm
Zaluziovy pohon GEIGER

4. Bezpecnostni pokyny

Vystraha: Dulezity bezpec¢nostni pokyn. Pro bezpecnost osob je
dulezité dodrzovat tyto pokyny. Pokyny je nutné uschovat.

» Détem se nesmi dovolit, aby si hraly s ovladacimi prvky. Dalkova ovladani je nutné
uchovavat mimo dosah déti.

» V pfipadé potieby je nutné zkontrolovat na zafizeni spravnost vyvazeni pfipadné na
znamky opotrebeni a poSkozené kabely a pruziny.

» Je nutné sledovat pohybujici se zavés nebo roletu a nedovolit k nim pfistup, dokud
neni zavés nebo roleta zcela spusténa nebo vytahnuta.

» Pfi provozu s ruc¢ni spousti je nutné postupovat pfi rozeviené roleté s maximalni
opatrnosti, protoze se mlze rychle spustit dol, jsou-li povolené nebo zni¢ené
pruziny nebo tazné pasky.

» Zarizeni se nesmi uvést do provozu, pokud se v jeho blizkosti vykonavaji prace, napr.
cisténi oken.

» Automaticky ovladana zarizeni je nutné odpojit od napajeci sité, pokud se v jejich
blizkosti vykonavaiji prace, napr. ¢isténi oken.

» Béhem provozu je nutné byt opatrny a sledovat nebezpeénou oblast.

» Pokud se v nebezpeéné oblasti zdrzuji osoby nebo se zde nachazi predméty, zarizeni
se nesmi pouzivat.

» Poskozena zafizeni je nutné vypnout az do jejich opravy.

» P¥i udrzbé a cisténi se zarizeni musi bezpodminecné vypnout.

» Je tfeba se vyhybat mistiim, kde hrozi zmacknuti a pofezani, a tyto mista se musi
také zajistit proti nebezpeci zranéni.

» Toto zafizeni smi pouzivat déti ve véku od 8 let a starsi, jakoz i osoby se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo osoby s nedostatkem
zkuSenosti a znalosti pouze tehdy, pokud jsou pod dohledem nebo pokud byly
pouceny o bezpeéném pouzivani zafizeni a pochopily z toho vyplyvajici nebezpedéi.
Déti si se zafizenim nesmi hrat. Déti také nesmi provadét ¢isténi ani udrzbu.

» Vyhodnocena hladina akustického tlaku je nizsi nez 70 dB(A)

» Pro udrzbu a vyménu dilli je nutné pohon odpojit od napajeni proudem. Odpoji-li se
pohon vytahnutim konektoru ze zastréky, obsluhujici osoba musi mit stale moznost
kontroly, Zze zastrcka je stale vytahnuta.

» Pokud to neni mozné z diivodu konstrukce nebo instalace zafizeni, musi se odpojeni
zajistit na misté odpojeni pomoci odblokovani.

> Kryt trubky pohonu muze byt pii dlouhém provozu velmi horky. Pfi praci na zafizeni
se muzete dotknout krytu trubky az po jeho ochlazeni.

5. Bezpecnostni pokyny pro montaz
Vystraha: Dulezité bezpecnostni pokyny. Postupujte podle
veskerych montaznich pokynt, protoze nespravna montaz muize
mit za nasledek vazna zranéni.
» PFi montazi pohonu bez mechanické ochrany pohyblivych €asti a motoru, ktery se

rozehreje, se pohon musi namontovat ve vySce min. 2,5 m nad podlahou nebo jinou
rovinou, ktera umoznuje pristup k pohonu.
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» Pred instalaci motoru je nutné odstranit veSkera nepotrebna vedeni a vSechna
zafizeni, nepotiebna pro ovladani s motorovym pohonem, je nutné vyfradit z provozu.

» Ovladaci prvek ru¢ni spousti se musi namontovat do vysky pod 1,8 m.

» Pokud je motor ovladan spinacem nebo tlacitkem, tak se spina¢ nebo tlac¢itko musi
namontovat v dohlednosti motoru. Spinac resp. tlacitko se nesmi nachazet v blizkosti
pohyblivych ¢asti. Instalaéni vySka musi byt minimalné 1,5 m nad podlahou.

» Napevno namontovana ovladaci zafizeni musi byt namontovana viditelné.

» U horizontalné spoustéciho zafizeni je nutné dodrzovat minimalni horizontalni
vzdalenost 0,4 m mezi uplné spusténou hnaci ¢asti a jakymkoliv pevné ulozenym
predmétem.

» Jmenovité otacky a jmenovity moment pohonu musi byt vhodné pro dany systém.

» Pouzité montazni prisluSenstvi musi byt dimenzovano pro zvoleny jmenovity
moment.

» Pro montaz pohonu jsou nezbytné dobré technické znalosti a dobré mechanické
schopnosti. Nespravna montaz muize vést k vaznym zranénim. Elektrické prace musi
provadét kvalifikovany elektrikar v souladu s mistnimi predpisy.

» Smi se pouzivat pouze pripojné vedeni, vhodné pro podminky prostredi a vyhovujici
konstrukénim pozadavkum (viz katalog pfislusenstvi).

» Pokud neni pristroj vybaven pripojnym vedenim a zastrékou nebo jinymi prostredky
pro odpojeni od sité, ktery nema v kazdém pélu Sifku otevieni kontaktu v souladu
s podminkami pro kategorii prepéti lll pro uplné odpojeni, pak je nutné, takové
odpojovaci zafizeni zabudovat do napevno polozené elektrické instalace v souladu s
predpisy o zfizeni.

» Pripojné vedeni se nesmi montovat na horké povrchy.

» Po provedeni instalace musi byt pfistupny konektor pro odpojeni pohonu od
napajeni.

» Poskozené pripojné vedeni je nutné nahradit za pripojné vedeni GEIGER stejného
typu vedeni.

» Pristroj musi byt upevnén tak, jak je popsano v montaznim navodu. Upevnéni se
nesmi provadét za pomoci lepidel, protoze takovato upevnéni jsou povazovana za
nespolehliva.

sitova pfipojka

Upozornéni k instalaci
Zobrazeno zevnitf mistnosti, sitova
pFipojka zafizeni GJ56.. F03 se nachazi
na levé stran&. Zaluziové $iliry se
navinou zvend&i na navijeci valecky.
GJ56.. FO3 se musi montovat v ose s
obracecimi ty¢emi.

GJ56.. FO3 musi byt vmontovano
centricky. Dbejte na stejnomérné rozlozeni
zatizeni!

Sikma vestavba:

Sikma vestavba je pfipustna do

max. 45° k horizontale.

smér otaceni
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7. Montazni navod
c Pfed upevnénim je nutné zkontrolovat pevnost zdiva resp. podkladu!

Pred instalaci je nutné zkontrolovat motor neni-li viditeIné poskozen,
t.j. zda se nevyskytuji praskliny nebo poskozeni izolace!

Nosnik otevieny nahoru:

cCz 5
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Nosnik otevieny dolu:

Ccz
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8. Pokyny pro elektrikare

GJ56.. AIR miuize byt pfipojen k siti voliteIné bud’ pfipojovacim
kabelem se 4 vodici (plochy 4pélovy konektor) nebo pripojovacim
kabelem s 5 vodici (plochy 5pélovy konektor).

Pozor: Dulezita upozornéni k instalaci.
Postupujte podle v§ech pokynl a upozornéni, nespravna realizace
muze vést ke zni¢eni pohonu a spinaciho zafizeni.

Obecné

— Nastavovaci kabel smi pouzivat jen odborné Skoleny elektrikar.

— Pohony s elektronickym nastavenim Ize zapojovat paralelné.

— U paralelniho zapojeni je tfeba zohlednit maximalni hodnoty zapojeni dané faze a jejich
jisticich a ovladacich prvku.

Pripojeni kabelem se 4 vodi€i

Sit 230V / 50Hz

/i\ POZOR/ DULEZITE UPOZORNENI P .
MW V éerné zile pfipojného kabelu mize byt sitové PE N X
napéti. [N U D B
H Provedeni a instalace €erné zily musi vzdy zajistit PE N[ L1
ochranu proti dotyku. N N N N 1
H Otevieny konec ¢erné zily je treba opatfit izolacni I 1 2 3
svorkou nebo jinym izolaénim prostiedkem. RS il il il
N
— Zména sméru pohybu musi byt provedena s mezipolo- gl el =18
hou zastaveni. - — _!_ - .!_ - ! ——
— P¥i ovladani je tfeba zohlednit dobu zpozdéni, ktera je I
0,5 sec. AIR radiové

@ koncové vypnuti

— P¥i zapojeni v trojfazové siti je tfeba oba sméry pohybu :
pripojit ke stejné fazi. 1

— PVC kabely nejsou vhodné pro zafizeni pouzivana :
I

I

I

venku nebo vystaven delSi zvySené UV zareni. Tyto
kabely nesmi byt pouzity, pokud je pravdépodobné, ze
jse dotknou kovovych ¢asti, jejichZ teplota presahuje
70°C.

— Pripojovaci kabel s konektorem Hirschmann je uren a
certifikovan pro pfipojeni na konektor Hirschmann.

Konektor

Hirschmann Funkce Barva vodice
PE kontakt PE zeleno/zluty
Pl 1 N modry

Pél 2 L hnédy

Pol 3 bez funkce cerny

Oznaceni vodi¢e: 05RR-F 4G 0,75mm?
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Pripojeni kabelem s 5 vodici

— Zména sméru pohybu musi byt provedena s mezipolo- Sit 230V / 50Hz
hou zastaveni. P ——— — A
— Pfi ovladani je treba zohlednit dobu zpozdéni, kteraje L1 T T
0,5 sec. N | |
— P¥i zapojeni v trojfazové siti je treba oba sméry pohybu PE— ¥ — 1T -1 _.
pfipojit ke stejné fazi. PEl N| W
— PVC kabely nejsou vhodné pro zafizeni pouzivana RPN R DR I
venku nebo vystaven del$i zvyS§ené UV zareni. Tyto | P 1
kabely nesmi byt pouzity, pokud je pravdépodobné, Ze : F-— :— {
jse dotknou kovovych &asti, jejichZ teplota pfesahuje X | A \
70°C. [ I _ - =} = _ ]
— Ptipojovaci kabel s konektorem Hirschmannjeuréena | - N~ AN SN~ AN /A1
certifikovan pro pfipojeni na konektor Hirschmann. 1 4 3 2 1| |
| S - -_—— _E -_— 5 —_—
= gl 8
=] ©
u (=
s| 5 B sl
& €| &1 8| 8
Konektor I m
Hirschmann Funkce Barva vodice . 1_ - '!_ LB
PE kontakt PE zeleno/Zluty | AIR radiové :
Pl 1 dold gerny S koneove wenutl_ ||
Pol 2 nahoru Seda : :
Pol 3 L hnédy : :
Pol 4 N modry | |
l l

Oznaceni vodi¢e: 05RR-F 5G 0,75mm?

Provozni rezim GEIGER GJ56.. AIR

Motor Ize provozovat ve tfech variantach.

Ve varianté samostatného ovladani se motor uvadi do chodu a obsluhuje ruénim nebo
nasténnym vysilacem. Alternativné Ize motor obsluhovat také uzamknutym ovladacim
spinacem. K tomu pfipojte motor pomoci pfipojovaciho kabelu s 5 vodici dle schématu
zapojeni. Nastaveni koncovych poloh je mozné pouze ru¢nim nebo nasténnym vysilacem.
Ve varianté Smart Home ovladani navaze motor spojeni s miniserverem Loxone nebo miniser-
verem Loxone Go, kde se nakonfiguruje a ovlada.

Pfepinani mezi samostatnym ovladanim a Smart Home ovladanim je dodateéné mozné
opétovnym zauc¢enim motoru v pozadované varianté (viz bod 11 nebo bod 23). Nové
nauceni koncovych poloh neni nutné!

Nasledné je vysvétleno uvedeni do provozu ve varianté samostatného ovladani ruénim nebo
nasténnym vysilaéem. Informace o uvedeni motoru do provozu pomoci miniserveru Loxone
nebo miniserveru Loxone Go jsou uvedeny pod bodem 23.
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10. Zauéeni/lvymazani ruéniho nebo nasténného vysilace
V rezimu Smart Home se ru¢ni a nasténny vysila¢ zauéi pfimo na miniserveru Loxone.
Vice informaci o tom naleznete v ndvodé k montazi
a obsluze ruéniho a nasténného vysilace, a také na
webovych strankach: www.loxone.com/help/Icair

Aktivace rezimu zauéeni
Zapojit motor do elektrické sité. Zapnout sit. Motor udéla
dva kratké pohyby (2 x ,klak").

vytvorit sitové
napéti!

230V

Od ted’ Ize rezim zauceni vyvolat po dobu 30 minut!
Na vysilaci LC AIR stisknout sou¢asné tlacitko DOLEVA a .g. @ a @
DOPRAVA po dobu cca 10 sekund dokud neblika LED <

. P ; e o - cca 10 sek.
kanal. Vysila¢ se nyni nachazi v rezimu zau¢eni. (&=~

Stisknout tlacitko STOP a podrzet stisknuté po dobu cca
1,5 sekundy. Motorem, nachazejicim se nejblize k vysilaci
resp. kterym se nejlépe pfijme signdl, potvrdi rezim
zauceni (2 x ,klak®).

Pokud se zvolen nespravny motor, /C N
prejdéte bliz k motoru, ktery ma byt e @ po dobu
zvolen. | cca 1,5 sek.

Zauceni ruéniho nebo nasténného vysilace

K zauéenilvymazani vysilact se nejdfive musi aktivovat rezim uceni a
zvolit motor.

Zvolte na vysiladi poZzadovany kanal, na kterém ma byt
motor provozovan.

Stisknéte soucasné tlacitko STOP a tlacitko NAHORU
po dobu cca 1,5 sekund. Motor toto potvrdi (1 x ,klak").
Zvoleny kanal je naprogramovan do motoru. /<f a
Naprogramovani dal$ich kanalu: Zvolit kanal na vysilaci a d 3 b @ @
soucasné stisknout tlacitko STOP a tlacitko NAHORU po (e cca 1,5 sek.
dobu cca 1,5 sekundy.

Deaktivace rezimu zauceni
K deaktivaci rezimu zauceni stisknout sou¢asné na vysilaci
LC AIR tlacitko DOLEVA a DOPRAVA po dobu cca 4 sekund, )

dokud LED kanal(i nepfestane blikat. ReZim zaugeni je nyni awe @ a ®
ukonéen. ] cacmm cca 4 sek.

Vymazani naprogramovanych ruénich nebo nasténnych vysilact

K zauéenilvymazani vysilaca se nejdrive musi aktivovat rezim uceni a
zvolit motor.

Zvolte na vysilagi pozadovany kanal, ktery ma byt z
motoru vymazan.

Stisknout sougasné tlagitko STOP a tlagitko DOLU po
i « o

dobu cca 1,5’ sgkund. Motor toto ?otvrdl (4 x ,klak®). aeo @ a @
Zvoleny kanal je z motoru vymazan. v

S e R . cca 1,5 sek.
Pokud jiz neni k dispozici zadny nauceny vysila¢, motor (&=~
toto potvrdi (6 x ,cvak®).
Deaktivace rezimu uceni
K deaktivaci rezimu zauceni stisknout sou¢asné na vysilaci o
LC AIR tla¢itko DOLEVA a DOPRAVA po dobu cca 4 sekund, < g [ @ a @
dokud LED kandlu nepiestane blikat. Rezim zaucenije nyni | cca 4 sek.
ukoncen.

www.geiger.de cz 9



11. Rezim uéeni koncovych poloh

Aktivace rezimu uceni koncovych poloh
Zapojit motor do elektrické sité. Zapnout sit. Motor udéla
dva kratké pohyby (2 x ,klak").
Od ted’ Ize rezim uceni vyvolat po dobu 30 minut!
Na vysilaci LC AIR soucasné stisknout tlacitko NAHORU a
DOLU po dobu cca 10 sekund, dokud véechny LED kanal
stfidavé neblikaji. Vysila€ je nyni v rezimu zauceni.
Stisknout tlacitko STOP a po dobu cca 1,5 sekundy
podrzet stisknuté. Motorem, nachazejicim se nejblize k
vysilaci resp. kterym se nejlépe pfijima signal, potvrdi
tento rezim zauceni koncovych poloh (2 x ,klak*).
Pokud je zvolen nespravny motor,
prejdéte bliz k motoru, ktery ma byt
zvolen.

Stisknout soucasné tlacitko DOLEVA a tlacitko STOP
po odbu cca 1,5 sekundy k uvedeni motoru do rezimu
zauceni koncovych poloh. Motor udéla kratky pohyb
(1 x klak").

Rezim uceni koncovych poloh se zobrazi
pfi kazdém povelu posunu trhnutim
(start-stop-start).

230V

vytvorit sitové
napéti!

® a @

cca 10 sek.

@ po dobu
cca 1,5 sek.

dobu cca
1,5 sek.

10 Ccz Gerhard Geiger GmbH & Co. KG | 100W2501¢cz V001 0324



12. Nastaveni koncovych poloh

K nastaveni koncovych poloh se musi aktivovat rezim uceni
koncovych poloh (viz kapitola 11)!

ﬁ Nejdfive se musi naprogramovat spodni koncova poloha!

Spodni koncova poloha: H E
Stisknéte a podrzte tlacitko NAHORU nebo DOLU, dokud I =
zavés nedosahne pozadované spodni koncové polohy. T

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU je mozné provést
potfebné korekce.

Stisknéte a podrzte soucasné tlacitko STOP a DOPRAVA
na 1,5 sekundy. Motorem se toto potvrdi

Ulozeni spodni koncové polohy: '=|
|

Il
(2 x Klak®). =
O
s @ a O
I ccat,5sek.
Horni koncova poloha na dojezdovy koncovy spinac¢: H g
Stisknéte a podrzte tlacitko NAHORU, az se motor 1 =
samocinné vypne. Poloha se automaticky uloZi a motor =
toto potvrdi (4 x ,cvak®). o
Horni koncova poloha na pozici: ’
Stisknéte a podrzte tlagitko NAHORU nebo DOLU, dokud |
zavés nedosahne pozadované horni koncové polohy. -
Tlagitkem NAHORU nebo DOLU je mozZné provést aob| @ nebo @
potfebné korekce. v

Ulozeni horni koncové polohy: '=| %
Stisknéte a podrzte soucasné tlacitko STOP a DOPRAVA [ 1

na 1,5 sekundy. Koncova poloha je uloZena, zpétna vazba

neni k dispozici.

Tlacitka NAHORU a DOLU jsou pfifazena o

sméru otaceni motoru. e ®@ a2 ®

cca 1,5 sek.

Deaktivace rezimu uceni
K deaktivaci rezimu u¢eni koncovych poloh stisknout
soucasné na vysilagi LC AIR tlagitko NAHORU a DOLU po a SD @ a @
dobu cca 4 sekund, dokud LED kanalG nepfestanou blikat. v 4 sek
Rezim u€eni koncovych poloh je nyni ukonéen. | cca « sex.

www.geiger.de cz 1



13.Zména koncové polohy
Motor na min. 5 sekund odpojte od sité a znovu pfipojte. vytvorit sitove
Motor udéla dva kratké pohyby (2 x ,cvak®). napéti
Od tohoto okamziku je na 30 minut k dispozici rezim
uceni!

230V

Zméni se ta koncova poloha, ktera se
nachazi blize k jiz nau¢ené koncové
poloze. o] @ a @

Na vysilagi LC AIR stisknéte sougasné tlacitko NAHORU @ =~ [[swem cca 10 sek.

DOLU na asi 10 sekund, dokud vSechny LED kanalu

nebudou stfidavé blikat. Nyni je vysila¢ v rezimu uceni.

Stisknéte tlacitko STOP a podrzte po dobu cca 1,5 sekundy.

Motor, ktery se nachazi nejbliz k vysilaci, resp. nejlépe pfijima

signal, potvrdi rezim u€eni koncové polohy (2 x ,cvak®).

Pokud je zvolen nespravny motor, 2x ( cvak
prejdéte blize k tomu motoru, ktery ma
byt vybran.

Stisknéte a podrzte soucasné tlacitko STOP a NAHORU A @ po dobu
na cca 1,5 sekundy. Motorem se toto potvrdi (1 x ,klak*). o
Stisknéte a podrzte tlacitko NAHORU nebo DOLU, dokud (==
zavés nedosahne pozadované horni nebo spodni koncové

polohy. Korekturu polohy je mozné proveést tlacitkem 1x cvak

NAHORU, resp. DOLU. T
Stisknéte a podrzte tlagitko NAHORU nebo DOLU, dokud [E:’ _

zavés nedosahne pozadované horni nebo spodni koncové a
polohy. Korekturu polohy je mozné provést tlacitkem @0 ® pro @
NAHORU, resp. DOLU. Stisknéte a podrte sougasné e dobu
tlagitko STOP a DOPRAVA na 1,5 sekundy. Motor potvrdi cca 1,5 sek.
(4 x ,cvak® v horni koncové poloze, 4 x ,cvak® v spodni
koncové poloze). Pfi u¢eni horni polohy na koncovy spina¢
se poloha nauci automaticky a bez potvrzeni.

Deaktivace rezimu u€eni koncové polohy

Pro deaktivaci rezimu u¢eni koncové polohy stisknéte na
vysilagi LC AIR tlagitko NAHORU a DOLU na cca 4 sekundy, a @ a ®
az LED diody kanalu pfestanou blikat. Rezim u¢eni koncové v
polohy je nyni ukonéen. cmern

cca 1,5 sek.

cca 4 sek.

12 Cz Gerhard Geiger GmbH & Co. KG | 100W2501¢cz V001 0324



14. Mezipoloha

Naprogramovat mezipolohu

Vyjet z libovolné polohy do pozadované koncové polohy,
zastavit pomoci tlacitka protisméru a tlacitko podrzet
stisknuté po dobu cca 1,5 sek., dokud se nepfihlasi motor
(2 x ,klak"). Poté tlacitko pustit!

Po najeti do stfedové polohy Ize po dobu 10 sekund
nastavit Ghel lamel.

Po 10 sekundach se stiedova poloha s tthlem lamel
potvrdi (2 x ,,cvak®) a ulozi.

Zména mezipoloh '
_ P y. 3 ) ao0o| @ nebo @
Viz ,Naprogramova mezipolohu®, av§ak na nové [ Z

N A e cca 1,5 sek.
pozadované poloze.

Vymazat mezipolohu

Zastavte zavés z pohybu ,Nahoru®, resp. ,Dolu“ pomoci
tlacitka opacného sméru a stisknuté tlacitko cca 5 sekund
podrzte. Po cca 2 sekundach zareaguje motor (2 x ,cvak®)
a po cca 5 sekundach motor potvrdi smazani stfedové
polohy (4 x ,cvak®).

soo| @ nebo (¥

cca 5 sek.

15. Najeti do koncovych poloh

Neni naprogramovana mezipoloha:
K najeti do koncovych poloh se musi stisknout tlagitko pfisluSného sméru po dobu minimalné
1,5 sekundy. CZ

Mezipoloha je naprogramovana:

K najeti do koncovych poloh se musi stisknout tlacitko pfisluSného sméru po dobu minimalné
3 sekundy.

PFi stisknuti tlacitka delSim nez 1,5 a kratSim nez 3 sekundy se najede do stfedové polohy.

K zastaveni pohybu staci kratky stisk tlacitka protisméru nebo Stop tlagitka.

www.geiger.de Ccz 13



16. Tvoreni skupin
(viz také kapitola 10 Zauceni/vymazani vysilace)
Cil: Zavés A + zavés B s vysilacem LC AIR s jednotlivymi 6 kanaly a aktivovat
jako skupinu.
Zapojit motor do elektrické sité. Sit zapnout. Motor udéla dva kratké pohyby (2 x ,klak).
Na vysilaci LC AIR stisknout sou€asné tlacitko DOLEVA a DOPRAVA po dobu cca 10 sekund,
dokud neblika LED kanal. Vysila¢ je nyni v rezimu uceni.
Zavés: A
1. Stisknout tla¢itko STOP na 1,5 sek. pro volbu motoru.
2. Tlac¢itkem DOLEVA nebo DOPRAVA zvolit pozadovany kanal (zde kanal 1).
3. Stisknout soucasné tlacitko STOP a tladitko NAHORU pod dobu 1,5 sekundy k
naprogramovani kanalu.

e ——
-

A

o0 kanal 1
p— A

. Tlagitkem DOLEVA nebo DOPRAVA zvolit pozadovany kanal pro skupinu (zde kanal 3).
. Stisknout souc¢asné tlacitko STOP a tlacitko NAHORU po odbu 1,5 sekund k
naprogramovani kanalu.

;A__@b pouiit %I
Q = > kanal 3 - +

ancan A

Zavés: B

1. Stisknout tla¢itko STOP po dobu1,5 sek. pro zvoleni motoru.

2. Tla¢itkem DOLEVA nebo DOPRAVA zvolit pozadovany kanal (zde kanal 2).

3. Stisknout soucasné tlacitko STOP a tlaéitko NAHORU po dobu 1,5 sekundy k
naprogramovani kanalu.

I | @ pouzit %I
-

[S 0

[aY
ng kanal 2

. Tlagitkem DOLEVA nebo DOPRAVA zvolit pozadovany kanal pro skupinu (zde kanal 3).

. Soucasné stisknout tlacitko STOP a tlacitko NAHORU po dobu 1,5 sekundy k
naprogramovani kanalu.

1 pouzi )
Q = > kanal 3 - +
p— B

Pokud se nyni vyda povel pohybu pro kanal 1, vysune a zasune se zavés A.

Pokud se vyda povel pohybu pro kanal 2, vysune a zasune se zavés B. K sou¢asnému
vysunuti a zasunuti obou zavésu (zavés A a B) se zvoli kanal 3 a d4 se mu pozadovany povel
pohybu.

(S0

Deaktivace rezimu uceni
Pro deaktivaci rezimu uceni stisknéte na vysilaci LC AIR

tlacitko DOLEVA a DOPRAVA sou¢asné na cca 4 sekundy, o
a2 kontrolka LED kanalu prestane blikat. Rezim ugeni je nyni awe @ a ®
ukongen. . cca 4 sek.
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17.

18.

19.

Referenéni funkce dojezdového spinace

Tato funkce kompenzuje zmény horni polohy lamel zplisobené zabihanim novych pasek
venkovni zaluzie.

Byla-li aktivovana referenéni funkce (viz nize), provede se paty pohyb NAHORU azZ po
dojezdovy spinac.

Rozdil drahy mezi nastavenou horni polohou a dojezdem je uloZzen do paméti.

PFi kazdé 5., 20. a poté kazdé 50. jizdé dojde ke kontrole rozdilu drahy oproti uloZzené hodnoté.

Pokud vznikne rozdil, horni nastavena poloha je tmérné upravena a tim je zajiSténa stejna
poloha spodniho profilu.

P¥i referencni jizdé zustava Zaluzie stat na dojezdovém spinaci.

Referenéni funkce aktivace/vypnuti

Zapnuti/Vypnuti referenéni funkce:

PFi novém nastavovani spodni a horni koncové polohy (viz kapitola 12) na pozici, je referen¢ni
funkce automaticky vypnuta.

PFi novém nastavovani spodni koncové polohy na pozici a horni koncové polohy na dojezdovy
spinac (viz kapitola 12) je referen¢ni funkce vypnuta. Pfi novém nastavovani horni koncové
polohy na pozici (viz kapitola 13) je referen¢ni funkce automaticky zapnuta. Pri opétovném
nastavovani (kapitola 13) horni koncové polohy na pozici zlistava referenéni funkce zapnuta.

Ochrana proti pfimrznuti

Pro zajisténi optimalni citlivosti t&chto funkci je tfeba po nastaveni koncovych poloh provést
neprerusovanou jizdu zespodu nahoru.

Motor si ulozi momentovou charakteristiku a odchylky bude vyhodnocovat jako pfimrznuti
pripadné prekazku. PFi pfekazce nebo pfimrznuti je smér nahoru blokovan.

Po odstranéni prekazky Ize pohon opét rozjet pomoci kratkého pohybu smérem dold.

www.geiger.de
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20.Co udélat, kdyz ...

Problém Reseni

Motor nebézi. » Pripojny kabel motoru neni zastréen do
zéasuvky. Zkontrolujte konektor.
» Zkontrolujte, zda neni poSkozen pfipojny
kabel.
» Zkontrolujte sitové napéti a nechte pFicinu
vypadku napéti zkontrolovat elektrikafem.
Motor se namisto ve sméru doll otaci ve  « Jsou zaménéna fidici vedeni.
sméru nahoru. Prehodit fidici vedeni ¢erné/hnédé.
» Poradi u€eni nebylo dodrzeno (nastavte
prvni spodni koncovou polohu).
Motor bézi pouze v jednom sméru. » Motor je v koncové poloze. Motor zavézt
do protisméru.
Podle potfeby znovu nastavit koncové.
Po vicenasobném spusténi se motor * Motor se pfili§ zahfal a vypnul se.
zastavi a nereaguje vice. Nechte motor vychladnout po dobu cca 15
min. a zkuste to znovu.
Po nastaveni dolni koncové polohy zajede + Motor nebyl spravné vestavén (viz
zaluzie jesté do sméru DOLU. upozornéni k instalaci).
Lamely jsou v riznych uhlech pfi najeti * Znovu nastavte zakladni uhel lamel.
stfedni polohy shora a zdola.
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21.Prohlaseni o shodé

100W1518 ¢z 0723

GEIGER

EU prohlaseni o shodé

Gerhard Geiger GmbH & Co. KG
Antriebstechnik

Schleifmiihle 6

D-74321 Bietigheim-Bissingen

Popis produktu:

Pohon na Zaluzie, pohon na rolety, pohon na markizy

Oznaceni typu:
GJ56.., GR45.., GU45.., GSIS6.., GB45.., GB35..

Pouzita zasada:
2006/42/EG

2014/53/EU
2011/65/EU + (EU)2015/863 + (EU)2017/2102

PouZité normy:

EN 60335-1:2012

EN 60335-1:2012/AC:2014

EN 60335-1:2012/A11:2014

EN 60335-1:2012/A13:2017

EN 60335-1:2012/A1:2019

EN 60335-1:2012/A14:2019

EN 60335-1:2012/A2:2019

EN 60335-2-97:2006+A11:2008+A2:2010+A12:2015

EN 62233:2008

EN 62233 Ber.1:2008

ENIEC 5514-1:2021

ENIEC 5514-2:2021

ENIEC 61000-3-2:2019+ EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021
EN 61000-3-3:2013+EN 61000-3-3:2013/A1:2019+EN 61000-3-3:2013/A2:2022

ETSIEN 301 489-1V2.2.3(2019-11)
ETSIEN 301 489-3V2.1.1(2019-03)
ETSIEN 300 220-2 V3.2.1 (2018-06)
DIN EN IEC 63000:2019-05

Zmociiovatel dokumentu:
Gerhard Geiger GmbH & Co. KG

Adresa:
Schleifmiihle 6, D-74321 Bietigheim-Bissingen
F O |
il
A
Bietigheim-Bissingen, 18.07.2023 Roland Krausfjednatel)

|
Schleifmiihle 6 | D-74321 Bietigheim-Bissingen
Phone +49 (0) 7142 9380 | Fax +49(0) 7142 938 230 | info@geiger.de | www.geiger.de
Sitz Bietigheim-Bissingen | Amtsgericht Stuttgart HRA 300591 | USt-IdNr. DE145002146
Komplementar: Geiger Verwaltungs-GmbH | Sitz Bietigheim-Bissingen | Amtsgericht Stuttgart HRB 300481
Geschaftsfiihrer: Roland Kraus | WEEE-Reg.-Nr. DE47902323

Aktualni prohlaseni o shodé, viz www.geiger.de

www.geiger.de cz 17
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22.Navazani spojeni s miniserverem Loxone

Predpoklady

Aby se GJ56 AIR mohl integrovat do Vaseho systému Loxone, musi se nejdfive uvést do
provozu miniserver Go nebo miniserver s roz§ifenim Air Base.

Vice informaci k tomu naleznete na webovych strankach: www.loxone.com/help/miniserver

Uvedeni do provozu v Loxone Config

Otevrete Loxone Config a pfipojte se ke = ._ CEW, - s
svému Miniserveru. Poté vyberte ve stromu L=
periferii rozSifeni Air Base a aktivujte Air - —

Monitor. Poté kliknéte v obrazovce uceni

na ,Spustit hledani“. Nyni se zobrazi

v8echna zafizeni Air, ktera se nachazi v

rezimu uceni. s

Nyni je spravny okamzik k pfipojeni pohonu Zaluzii k proudu. K signalizaci nového spusténi
motor 2 x trhne a prohleda dostupné radiové kanaly, az najde vyhledavajici zakladnu Air Base.

Nyni oznadte nalezeny GJ56.. AIR, == i SRS a
zadejte oznaceni a pfidélte mu mistnost. - —— T .
Nakonec kliknéte na ,Vytvofit zaFizeni*.

Pohon Zaluzie se zobrazi v periferiich

pod zadanym oznacenim ve stromové * =
N N o . M ity
struktufe. KdyZ na néj ve stromé kliknete, = "‘4'""‘\""""‘““' Ko
O Mttedungen
2x cukne. e " 4
cukne # 50-Karte

3 &8 Air Bave (Au Base £

Henucn)
JGER Jalousiesntneb GI36 Air) (Arbetstimmer)

W

Sette Bu
2™ BuroHW Eingang 1 () (Beschattung, Arbestszimimes

2" BoroHW tingeng 2 () (Beschattung Arbetsnimmer

Vyberte Zaluziovy pohon a pfetahnéte na

stranku programovani. i
Automatkaicuss Inlsgnert

R+ * .
Volba ,Ulozit na Miniserver* pfenese i Leda)
zmény provedené v konfiguraci na & o o — =
Miniserver. s LILIO A Q] o

dokumentaci navstivte: www.loxone.com/help/blindmotor-gj56-air

Pokud jiz byly koncové polohy naué¢eny pomoci ruéniho nebo nasténného
vysila¢e, neni nutné je ucit znovu.

18 Cz Gerhard Geiger GmbH & Co. KG | 100W2501¢cz V001 0324



Do Endage spoxine

Kliknéte na “Naucit”... Aktivujte servisni rezim... Najedte do koncovych poloh
a uloZte je.

Motor potvrdi u€eni spodni koncové polohy 2 x ,cvaknutim®, horni koncové polohy a tedy konec
ukladani koncovych poloh 4 x ,cvaknutim®.

Mezi u€enim spodni koncové polohy a u€enim horni koncové polohy mate 2 minuty ¢as,

jinak se obnovi dfive nastavené hodnoty (nebo tovarni nastaveni) — v takovém pfipadé motor
provede 6 x ,cvak®.

POZOR: Zaluziovy pohon ma v zavislosti na montazni poloze rizny smér otaéeni pro
navinuti Zzaluzie. Proto Ize pfedem jednoznaéné urcit pouze smér otaceni motoru, nikoli
vS§ak smér navijeni zavésu.

Po nastaveni koncovych poloh Ize Zaluzie pouzivat normalnim zptsobem.

www.geiger.de Cz 19
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23. Technické udaje

Technické udaje GJ56.. F03

GJ5606k F03 GJ5610 F03 GJ5620 F03
Napéti 230V~/50Hz
Proud 0,40A 0,60 A 0,85A
Cos Phi (cosg) > 0,95
Zapinaci proud (faktor) x 1,2
Vykon 93 W 135 W 190 W
Kroutici moment 6 Nm 10 Nm 2x10 Nm
Otacky 26 rpm
Kryti IP 54
Rozsah koncového 200 ot.
vypnuti
Provozni rezim S2 4 min. S2 4 min. S2 4 min.
Celkova délka 319,5 mm 329,5 mm 356,7 mm
Pramér 55 mm
Hmotnost ca. 1,50 kg ca. 1,70 kg ca. 2,20 kg
Vihkost okolniho suché, bez kondenzace
vzduchu
Skladovaci teplota T=-15°C .. +70°C

Technické zmeény vyhrazeny. Informace o rozsahu okolnich teplot pro motory GEIGER najdete na strance

www.geiger.de

24.Udrzba

Pohon je bezudrzbovy.

25. Upozornéni k likvidaci

Likvidace obalovych materialti
Obalové materialy jsou suroviny, ¢imz jsou opét pouzitelné. Zlikviduijte je fadné v zajmu ochrany

Zivotniho prostredi!

Likvidace elektrickych a elektronickych pfristroju.
Elektrické a elektronické pfistroje se v souladu s EU smérnici musi sbirat a zlikvidovat

separatné.

V pfipadé technickych dotazl je Vam rad k dispozici nas servisni tym
na tel. ¢isle +49 (0) 7142 938 333.

GEIGER

ANTRIEBSTECHNIK

Gerhard Geiger GmbH & Co. KG
Schleifmihle 6 | D-74321 Bietigheim-Bissingen
T +49 (0) 7142 9380 | F +49 (0) 7142 938 230
]

info@geiger.de | www.geiger.de
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